
IN THE UNITED STATES PATENT AND TRADEMARK OFFICE a 

09/770,958 ^ 
January 25, 2001 
Heid 
3724 

Clark F. Dexter 
(703) 308-1404 
(703) 305-3590 
(Z) 98017 P US 




US Patent Application 
Filed 
Applicant 
Art Unit 
Examiner 
Telephone 
Fax 

Attorney Docket 





Mail Stop 3700 
Commissioner for Patents 
PO Box 1450 

Alexandria, Va. 22313-1450 



Submission of Certified Priority Document 
A Certified Priority Document supporting the foreign priority claim for the above 

referenced appUcation is submitted herewith. Please place this Certified Priority 

Document in the application file. 

There is no fee associated with this submission. 



Thank you in advance for your attention to this matter. 



Respectfully submitted. 




M. Robert Kestenbaum 
Reg. No. 20,430 
11011 Bermuda Dunes NE 
Albuquerque, NM USA 871 1 1 
Telephone (505) 323-0771 
Facsimile (505) 323-0865 



I hereby certify this correspondence is being deposited with the U.S Postal Service as a 
first class mail in an envelope with adequate postage addresses to Box Response, 
Commissioner for Patents, Washington, D.C. 20231 on July 2, 2003. 

M. Robert Kestenbaum ^""^-^^^^ 
Enclosures: Certified Priority Document Acknowledgement Post Card 



1 



BUNDESREPUBLIK DEUTSCHLAND 

V. 




Prioritatsbescheinigung uber die Einreichung 
einer Patentanmeldung 



Aktenzeichen: 



Anmeldetag: 



198 24 024.4 



29. Mai 1998 



Anmelder/lnhaber: 



MICROM International GmbH, Walldorf, Baden/DE 

Erstanmelder: MICROM Laborgerate GmbH, 
Walldorf, Baden/DE 



Bezeichnung: 



Messerhalter fur ein Mikrotom 



IPC: 



G01 N, B26D 



Die angehefteten Stiicke sind eine richtige und genaue Wiedergabe der ur- 
sprunglichen Unterlagen dieser Patentanmeldung. 



A 9161 

06/00 
EDV-L 



Munchen, den 07. Marz 2003 
Deutsches Patent- und Markenamt 
Der Prasident 

Im Auftrag 



;oost 





Zusammenf assung : 




Messerhalter fur ein Mikrotom 



(Fig. 1) 



Die Erfindung betrifft einen Messerhalter fiir ein Mikrotom. Der 
Messerhalter weist eine verschwenkbar an seinem Grundkorper (1) 
angeordnete Platte (11) auf, die in ihrer die Schneidkante des 
Messers abdeckenden Funktionsstellung auf der der Probenseite 
abgewandten Seite des Messerhalters beabstandet - von der 
Schneideebene und gleichzeitig auf der Seite der Schneidekante 
des Messers vom IVTesserhalter beabstandet angeordnet ist. Durch 
diese Anordnung der Platte (11) kann in der Funktionsstellung 
dieser Platte jeglicher Zugriff auf die Schneidkante des 
Messers (3) ausgeschlossen werden. 

Bei vorteilhaf ten Ausf lihrungsbeispielen der Erfindung ist der 
Schwenkmechanismus fiir die Platte (11) mit einem Schalter 
gekoppelt, der bewirkt, daS bei aus der Funktionsstellung 
verschwenkter Platte (11) ein motorischer Antrieb der Schneid- 
bewegung blockiert ist bzw. eine Bremse jegliche Bewegung des 
Messer- oder Praparatschlittens ausschlieSt . 

Damit auch bei in Funktionsstellung befindlicher Schutzein- 
richtung eine Beobachtung der Schnittabnahme moglich ist, 
besteht die Platte (11) vorzug;sweise aus, einem transparenten 
Material , 
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Belegexemplar 

„ , . Darf nicht geandert werden 

Beschreibung : 98017 P 

Messerhalter fur ein Mikrotom 

'Mikrotome dienen der Herstellung von Dunnschnitten unter- 
schiedlichster Praparate aus der Medizin, Biologiev Botanik, 
der Materialforschung und der Qualitatskontrolle . von 
technischen Stoffen, vorwiegend Kunststof f en . Die Herstellung 
dieser Diinnschnitte erfolgt mit Messern verschiedener Gestalt 
und Beschaf f enheit . Bekannt sind Stahlmesser aus ausgewahlten 
Werkzeugstahlen die in verschiedenen Schliffarten hergestellt 
werden. Neben diesen nachschleif baren massiven Messern finden 
sogenannte Einwegklingen eine weite Verbreitung. Dabei unter- 
- scheidet man hauptsachlich* sogenannte Schmalbandklingen und 
Breitbandklingen, die nach Uberschreitung ihrer Standzeit durch 
neue ersetzt werden. AuSerdem sind Glasmesser und Diamantmesser 
fur spezielle Anwendungen im Gebrauch. 

Fur alle Messerarten sind in der Mikrotomtechnik eine Vielzahl 
von Messertragern und Messerhaltern bekannt, die sich in ihrer 
Gestaltung zusatzlich dahingehend unterscheiden, fiir welchen 
Mikrotomtyp sie vorgesehen sind, Dabei sind hauptsachlich 
Rotationsmikrotome - bei denen zur Schnittabnahme das Praparat 
in vertikaler Richtung relativ zu einem f eststehenden Messer V 
bewegt.wird Schlittenmikrotome - bei denen entweder der 
Messerhalter oder der Praparathalter in horizontaler Richtung 
zur Schnittabnahme bewegt wird - und Scheibenmikrotome - bei 
denen das Praparat auf einer relativ zu einem f eststehenden 
Messer rotierenden Scheibe zur Schnittabnahme angeordnet ist - 
zu unterscheiden. Mikrotome, die in Mikrotomkryostaten 
eingesetzt werden, entsprechen diesen genannten Typen und 
unterscheiden sich lediglich durch eine rostfrele Ausfiihrung. 

Die eingesetzten Messertrager und Messerhalter erfullen als 
Hauptzweck das jeweilige Schneidwerkzeug stabil einzuspannen, 
urn ein Schneideergebnis in Form eines Dunnschnittes von 
beispielsweise 3 fim zu erzielen. Neben einer stabilen 
Einspannung, die Vibrationen am Messer verhindert, besitzen die 



meisten Messertrager und Messerhalter Einrichtungen zur 
Freiwinkeleinstellung zwischen Messerschneide und Praparat . 
Weitere Merkmale typischer Messertrager und Messerhalter sind 
Hohenverstelleinrichtungen fiir die einzuspannenden Messer., 
Klemmeinrichtungen zur Fdxierung der Messertrager und Messer- 
halter auf einer Mikrotomgrundplatte oder einem Mikrotom- 
grundrahmen, sowie bei Messertragern und Messerhaltern fiir 
Kryostatmikrotome sogenannte Schnittstreckeinrichtungen , 
Messertrager und Messerhalter werden nachfolgend zur 
Vereinf achung einfach als Messerhalter bezeichnet. 

Beim Arbeiten mit Mikrotomen besteht fiir den Benutzer immer die 
. Gefahr von Schnittverletzungen an der Hand durch das Mikrotom- 
Messer. Deshalb sind haufig Fingerschutzeinrichtungen 
vorgesehen, die in jeder Arbeitspause und bei jeder Vorarbeit 
beim Einspannen des Praparates in den Praparathalter oder beim 
Einrichten des Messers in ihre Funktionslage gebracht werden 
mussen, in der sie die Schneidkante des Messers abdecken. Bei 
einigen. bekannten Messerhaltern ist dazu der Fingerschutz 
verschwenkbar am Messerhalter angeordnet . Andere Fingerschutz- 
einrichtungen sind nicht mit dem Messerhalter verbunden urid 
konnen frei auf das Messer aufgesetzt werden. Haufig werden sie 
dabei uber schwache Magnete in ihrer Position gehalten oder 
liber Sti-fte positioniert . Wieder andere Fingerschutz- 
einrichtungen bestehen aus seitwarts verschiebbaren Stangen 
Oder Schutzblechen, die so verschoben werden konnen, daS sie in 
Arbeitspausen den mittleren Schneidebereich der Messerschneide 
abdecken. Die . genannten Fingerschutzeinrichtungen haben alle 
den Nachteil, dafi sie wahrend des Arbeitens, also wahrend 
Schnittfolgen am Mikrotom stattfinden, keinerlei Schutz bieten. 
Entsprechende Fingerschutzeinrichtungen sind beispielsweise in 
der US 5,099,735 und in der GB 2 238 973 beschrieben. 

In der US 4,378,718 ist ein Messerhalter mit relativ zum Messer 
f eststehenden Abdeckelementen fiir die Schneidkante des Messers 
beschrieben; die Abdeckelemente decken die Klinge jedoch nur 
unvollstandig ab . In der US 5,050,470 ist ein Messerhalter mit 



einem Schnittstrecker beschrieben, der die Klinge ebenfalls nur 
teilweise abdeckt . 

' In der US 1,925,181 und in der US 5,161,446 sind jeweils 
Mikrotome mit Messerhaltern beschrieben, bei denen die oben . 
genannten Nachteile vermieden werden. Die dort beschriebenen 
Fingerschutzeinrichtungen weisen jeweils eine Abdeckplatte fur 
die Messerschneide auf, die praparatseitig des Messers 
verschwenkbar am Grundkorper des Messerhalters angeordnet ist . 
Bei einer Annaherung zwischen Praparathalter und Messer wird 
diese Abdeckplatte iiber eine Mitnahmenocke aus ihrer 
Funktionsstellung, in der sie die Schneidkante des Messers 
abdeckt, verschwenkt und gibt somit erst unmittelbar vor der 
Schnittabnahme die Schneidkante des Messers f rei . Die 
Schneidkante des Messers bleibt jedoch nach erfolgter 
Schnittabnahme freigegeben, bis sich der Praparathalter wieder 
soweit vom Messer entfernt hat, dalS kein Kontakt zwischen der 
Mitnahmenocke und dem Praparathalter mehr besteht . In dieser 
Phase des Schneidevorganges konnen deshalb auch diese Schutz- 
einrichtungen keinen wirksamen Schutz vor Schnittverlet zungen 
bieten. Beim Schneiden von Praparaten mit relativ kurzen 
Abmessungen in Richtung der Schneidkante des Messers besteht 
auSerdem die Moglichkeit, bei schon f reiliegender Schneide mit 
einem Finger versehentlich zwischen Praparat und Messerschneide 
zu gelangen und damit eine Verletzung zu erleiden. 

Es ist deshalb das Ziel der Erfindung, einen Messerhalter mit 
einem Schutz gegen Schnittverlet zungen zu schaffen, der auch 
wahrend der Ausfuhrung der Schneidearbeiten und der Schnitt- 
abnahme wirksam ist. Dieses Ziel wird durch einen Messerhalter 
fur Mikrotome mit den Merkmalen des, Anspruches I gelost, 
Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus den 
Merkmalen der abhangigen Anspriiche . 

Der erf indungsgemage Messerhalter weist einen als Platte 
ausgebildeten Klingenschutz auf . Die Platte ist dabei auf der 
der Probenseite abgewandten Seite beabstandet von der, 
Schneideebene des in den Messerhalter auf zunehmenden Messers 



Oder der in den Messerhalter auf zunehmenden Klingen auf der 
Seite der Schneidekante beabstandet vom Messerhalter 
angeordnet. Bei einer derartigen Ausbildung des Klingenschutzes 
braucht dieser zur Schnittabnahme. nicht entfernt zu werden. Er 
ist deshalb auch wahrend der Schnittabnahme voll wirksam und 
kann sich iiber die gesamte Lange des Messers oder iiber die 
gesamte zur Schnittabnahme iiblicherweise frei liegende Lange 
des Messers bzw. der Klinge* erstrecken. 

Vorzugsweise ist die Platte parallel zur Schneideebene 
beabstandet zur Messerflache angeordnet. Der Abstand zwischen 
der Schneideebene und der Platte wird dabei vorzugsweise so 
y'groS gewahlt, wie die maximale am Mikrotom einstellbare 
Schnittdicke ist. Maximal sollte der Abstand jedoch 2 mm 
betragen. 

Fur eine gute Beobachtbarkeit der Schnitterzeugung und eine 
Beurteilung der abgenommenen Schnitte besteht die Platte 
vorzugsweise aus einem transparenten Material, beispielsweise 
PMMA. ^ ' . 

Bei einem Schneidehub bewegt sich das Praparat mit dem 
Praparathalter relativ zur Messerschneide und dem Messerhalter. 
Die Freiraume und Abstande zwischen der Platte und dem sich 
relativ dazu bewegenden Praparat sowie zwischen der Platte und 
der Messerschneide, sollten so bemessen sein, daS kein Glied 
eines Fingers zwischen die sich bewegenden Telle gelangen kann. 

In den meisten Fallen ist ein Spalt zwischen der Messerschneide 
und der Platte nicht vermeidbar, damit der fiir eine 
erfolgreiche Schnitterzeugung und Schnittabnahme notwendige 
Freiraum gewahrleistet ist. Die Breite dieses Spaltes sollte 
jedoch maximal 2,5 mm betragen, ^ 

Bei einem vorteilhaf ten Ausf iihrungsbeispiel der Erfindung ist 
die Platte verschwenkbar oder verschiebbar am Grundkorper des 
Messerhalters angeordnet. Dadurch wird, gewahrleistet , daS der 
Klingenschutz aus seiner Funktionslage in eine Stellung 



gebracht warden kann, in der der fur Einrichtarbeiten am 
, Praparat erf orderliche freie Zugang zum Praparat gewahrleistet 
ist. Damit auch in dieser Position ein Fingerschutz gewahr- 
leistet ist, sollte zusatzlich ein bekannter Fingerschutz, der 
wahrend der Schneidearbeiten von der Schneidkante entfernt 
wird, vorgesehen sein. 

Bei einer weiterhin vorteilhaf ten Ausf uhrungsf orm der Erfindung 
ist der Verschwenk- oder Verschiebemechanismus der Platte mit 
einem Schalter oder Mikroschalter gekoppelt . Dieser Schalter 
kann dann wiederum elektrisch mit einer Bremse oder Arretier- 
P^orrichtung fiir den Messerschlitten oder den Praparatschlitten 
^-^'des Mikrotoms derart gekoppelt sein, daiS eine Bewegung des 
Messerschlittens oder des Praparatschlittens ausgeschlossen 
ist, wenn die Platte aus ihrer die Schneidkante des Messers 
'abdeckenden Funktionsstellung verschwenkt bzw. verschoben ist. 
Hierdurch wird ein unbeabsichtigtes Verfahren des Messer- 
schlittens bei Einrichtarbeiten am Mikrotom vermieden. 

Die Kopplung eines mit einem verschwenk- oder verschiebbaren 
Klingenschutz gekoppelten Schalters mit einer Bremse oder einem 
motorischen Schneideantrieb ist aber auch mit anders 
ausgebildeten Klingenschutzeinrichtungen nutzlich und stellt 
eine separate Erfindung dar. 

Bei Mikrotomen, die ohnehin bereits. einen motorischen 
Schneideantrieb haben, kann der Schalter im Stromkreis des 
Motors fiir den Schneideantrieb angeordnet sein. Der Lastkreis 
des Antriebmotors wird dann so geschaltet, da£ ein Betrieb des 
Antriebmotors nur dann moglich ist, wenn sich die Platte in. der 
die Messerschneide des Messers abdeckenden Funktionsstellung 
befindet. Dadurch wird sichergestellt , dafi eine Fehlbedienung 
an dem . Bedienelement , beispielsweise einem FuKschalter, fiir den 
motorischen Schneideantrieb nicht zu einem unbeabsichtigten 
Einschalten .des Schneideantriebes fiihrt und dadurch eine 
Unf allgef ahr verursacht . Mogliche Defekte an Bedienelementen 
Oder elektrischen oder elektronischen Bauteilen konnen 
ebenfalls zu einer vergleichbaren Unfallgefahr fiihren, da im 



Falle entsprechender Fehler der Schneideantrieb unkontrolliert 
einschalten kann. Storbeeinf lussungen von auSen konnen dabei 
eine ahnliche Wirkung erzielen. Die.durch solche Fehler und 
Storungen verursachten Risiken konnen daher durch den 
erf indungsgemaEen Messerhalter deutlich reduziert warden. 

Nachfolgend werden Einzelheiten der Erfindung anhand der in den 
Figuren dargestellten Ausf lihrungsbeispiele naher erlautert . 

Im einzelnen zeigen: 

Figur 1 eine perspektivische Ansicht eines Messerhalters nach 
der Erfindung; 

Figur 2 eine vereinfachte Schnittdarstellung durch den 
Messerhalter in Figur 1; 

Figuren 3a und 3b 

■ Prinzipskizzen eines erf indungsgemaSen Messerhalters 
mit verschwenkbarem (Figur 3a) bzw. verschiebbarem 
(Figur 3b) Klingenschutz ; 

Figur 4 einen Schnitt durch die Lagerung eines Verschwenk- 

mechanismus fur den erf indungsgemaSen Klingenschutz; 

Figur 5 den Schnitt durch ein Schlittenmikrotom mit einem 
erf indungsgemaSen Messerhalter; 

Figuren 6a-6c 

Schaltkreise beziiglich der Einbindung des.mit dem 
■ Verschwenkmechanismus gekoppelten Schalters in den 
Schaltkreis einer Arretierung fur den Mikrotom- 
schlitt'en bzw. eines motorischen Antriebes fiir den 
Mikrotomschlitten; 



Figur 7a eine perspektivische Ansicht eines Scheibenmikrotoms 
mit einem erf indungsgemaSen Messerhalter; und 



Figur 7b eine Schnittdarstellung des Scheibenmikrotoms aus 
Figur 7a . 

Der Messerhalter in Figur 1 hat einen im wesentlichen 
konventionellen Aufbau aus einem am Mikrotomgrundteil 
aufnehmbaren Grundkorper (1) , an dem zur Freiwinkeleinstellung 
ein Aufnahmekorper (2) fiir das Schneidmesser (3) urn die 
Schneidekante des Schneidmessers (3) verdrehbar aufgenommen 
ist. Der jeweils eingestellte Freiwinkel ist uber einen hier 
nicht dargestellten Klemm-Mechanismus., der mittels eines Rebels 
(6) bedienbar ist, fest eingestellt. Zum Festklemmen des 
Messers (3) ist eine Klemmplatte (4) vorgesehen, mit der liber 
^^einen weiteren mittels eines Rebels (5) bedienbaren Klemm- 
Mechanismus in bekannter Weise das Messer (3) zwischen dem 
Aufnahmekorper (2) und der Klemmplatte (4) festgeklemmt wird. 
Der Grundkorper (2) weist auf der dem Praparat zugewandten 
Seite im mittleren Bereich eine Ausnehmung auf, in der das zu 
schneidende Praparat mit der Schneidekante des Messers (3) in 
Kontakt . treten kann und das Praparat zur Schnittabnahme liber 
das Messer (3). gefuhrt werden kann. Gerade in dem Bereich 
dieser Ausnehmung des Auf nahmekorpers (2) ist iiblicherweise das 
Messer frei zuganglich, wodurch fiir den Bedienenden es sehr 
leicht zu Schnittverletzung kommen kann. Urn das Risiko 
derartiger Schnittverlet zungen zu reduzieren, ist an der 
Klemmplatte (4) ein verschwenkbarer Biigel (7) angeordnet , der 
bei Montier- und Einrichtarbeiten am Mikrotom oder am Praparat 
so verschwenkt werden kann/ daE der Biigel die Schneidkante des 
Messers (3) abdeckt . Dieser Schutzbugel (7) mufi jedoch nach 
AbschluS der Einrichtarbeiten und vor Aufnahme der Schnitt- 
abnahme wieder in eine Stellung verschwenkt . werden, in der das . 
Messer (3) fur das Praparat zuganglich ist, da anderenfalls 
keine Schnittabnahme erfolgen konnte . ' 

Insoweit wie gerade beschrieben, entspricht der Messerhalter in 
Figur 1 einem konventionellen Messerhalter. GemaS .der 
vorliegenden Erfindung ist am Grundkorper (1) des Messerhalters 
ein weiterer Klingenschutz vorgesehen. Dieser Klingenschutz 
besteht aus zwei an den beiden Stirnseiten des Grundkorpers (1) 



verschwenkbar angeordneten Armen {9a, 9b) , die jeweils einen 
Haltebacken (10) und eine die Haltebacken (10) verbindende 
Platte '(11) aus einem transparenten Material aufweisen. Die 
Platte (11) besteht vorzugsweise aus PMMA. Die Platte (11) 
zusammen mit den beiden Haltebacken (10) erstreckt sich liber 
die gesamte Lange (in Richtung der Schneidkante des 
auf zunehmenden Messers) des Messerhalters . 

Wie einer Zusammenschau mit der Figur 2 entnehmbar ist, ist die 
Platte (11) parallel zur Schneideebene (14) auf der zum 
Proberihalter (13) mit darin auf genommener Probe (12) 
abgewandten Seite des Messertragers und gleichzeitig auf der 
^ Seite der Schneidekante (3a) des Messers beabstandet vom 
Messerhalter angeordnet . Die Platte (11) steht damit der 
Schneidekante des Messers gegeniiber. Durch di^se Anordnung der 
Platte (11) ist gewahrleistet , daS auch bei in Funktions- 
stellung befindlicher Platte (11) , in der die Platte einen 
unbeabsichtigten Zugriff auf die Messerschneide (3a) 
verhindert, eine Schnittabnahme erfolgen kann. Dazu ist die 
Platte (11) urn einen Spalt (d) von der Schneideebene (14) 
beabstandet. Die Breite des Spaltes (d) entspricht dabei der 
maximal am Mikrotom einstellbaren Schnittdicke . In 
Schneiderichtung ist zwischen der Schneidkante (3a) des Messers 
und dem dem Messer- zugewandten Rand der Platte (11) ein kleiner 
Spalt. (b) vorgesehen, dessen maximale Breite so gewahlt ist, 
daS kein Fingerglied eines Menschen mit der Schneidkante (3a) 
des Messers in Beriihrung kommen kann. Die Breite des Spaltes 
(b) betragt dazu maximal 2,5 mm. Diese Spaltbreite reicht 
gleichzeitig aus, daS der von der Probe (12) abgenommene 
Schnitt zwischen der Platte (11) und der Riickenflache des 
Messers (3) durch diesen Spalt hindurchgleiten kann und auf der 
frei zuganglichen Riickenflache des Messers (3) liegen bleibt . 

Bei dem Ausf iihrungsbeispiel nach der Figur 1 kann die Platte 
(11) und damit der gesamte Klingenschutz durch Verschwenken urn 
die Schwenkachse der Arme (9a, 9b) aus seiner Funktionsstellung 
in eine Einrichtstellung verschwenkt werden. In der das 
Praparat fur Einrichtarbeiten frei zuganglich ist. Diese 
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dazu seriell zum Elektromagnet , der die mechanische Antriebs- 
bremse off net, im Stromkreis einer Spannungsquelle (18) 
geschaltet. Weiterhin kann ein weiterer Schalter (24) an der 
Bedienkonsole des Mikrotoms und ein Notstopschalter (21) , der 
als Offner ausgefuhrt ist, seriell zum Elektromagneten (17) , 
der die Antriebsbremse off net, vorgesehen sein. Das Offnen 
eines der Schalter (15, 21, 24) bewirkt ein sofortiges 
Arretieren des Schlittens (16) . Durch die serielle Schaltung 
mit den weiteren Schaltern (21, 24) kann die Arretierung des 
Schlittens (16) auch in den Fallen bewirkt werden, in denen de 
Klingenschutz in seiner Funktionsstellung ist . 

In der Figur 6a ist der Schaltkreis fiir den Motorstrom eines 
motorischen Schneideantriebes dargestellt. Auch in diesem 
Schaltkreis ist der Schalter (15) im Schwenkgelenk des 
Klingenschutzes seriell im Versorgungs stromkreis des Motors 

(20) angeordnet . Hier konnen im Schaltkreis weiterhin seriell 
ein Schalter (19) zum Einschalten des Antriebmotors , der 
vorzugsweise als SchlieSer ausgebildet ist, und wiederum ein 
Notstopschalter (21) vorgesehen sein. 

Beim Ausf lihrungsbelsplel nach Figur 6b liegt der Schalter (15) 
zusammen mit dem Startschalter (19) an der Bedienkonsole des. 
Mikrotoms und dem Notstopschalter (21) im Spulenkreis eines 
Relais (22) , Der Antriebsmotor fur den Schneideantrieb (20) 
liegt im Lastkreis des Relais (22, 23). 

Selbstverstandlich sind auch Kombinationen der Ausfiihrungen 
nach Figur 6c mit einer nach Figur 6a oder 6b moglich, indem 
der Schalter (15). sowohl im Versorgungskreis eines Motors fur 
den Schneideantrieb als auch im Schaltkreis fiir eine 
. zusatzliche Bremse des Praparat- oder Messerschlittens 
geschaltet ist, so daS bei einem Offnen des Schalters (15) 
sowohl der Antriebsmotor ausgestellt wird als auch zusatzlich. 
der Schlitten in seiner aktuellen Position arret iert wird. 

Bei einer Einbindung des Schalters (15) in den Schaltkreis 
einer Bremse und/oder eines motorischen Schneideantriebes 



resultiert eine wesentliche Schutzwirkung, da eine motorisch 
angetriebene Bewegung des Schneideantriebs und eine damit 
verbundene Gefahrdung nur moglich ist, wenn sich der Klingen- 
schutz in seiner Funktionsstellung befindet. In dieser 
Funktionsstellung sind jedoch Schnittverletzungen 
ausgeschlossen, da die Schneidkante des Messers fiir den 
Bedienenden uberhaupt nicht zuganglich ist . Das Risiko von 
Schnittverletzungen am Mikrotommesser wird dadurch e'rheblich 
reduziert. 

Beim Ausf uhrungsbeispiel in Figur 7 ist der erf indungsgemafie 
Messerhalter in Verbindung mit einem Scheibenmikrotom 
dargestellt. Dieses Scheibenmikrotom besteht aus einer Grund- 
platte (30) , an der uber eine Saule (31) eine zur Aufnahme der 
Probe (32) dienende kreisformige Scheibe (33) angeordnet ist. 
Die Scheibe (33) ist iiber einen hier nicht dargestellten 
motorischen Antrieb drehbar. Weiterhin ist an der Grundplatte 
(-30) das Basisteil (34) des Messerhalters mit dem darin 
aufgenbmmenen Messer (3 7) angeordnet. Der zuvor beschriebene 
wegschwenkbare Klingenschutz mit den Armen (3 5a, 3 5b) und der 
die Arme verbindenden Platte • (36) ist verschwenkbar am 
Basisteil (34) des Messerhalters angeordnet. Auch bei einem 
solchen Scheibenmikrotom sind durch den erf indungsgemafien 
Messerhalter Schnittverletzungen am Messer weitgehend 
ausgeschlossen, da iiber die Kopplung eines mit dem Schwenk- 
mechanismus der Schutzeinrichtung verbundenen Schalters mit dem 
Antriebsmotor fur die Scheibe (33) eine Drehung der Scheibe 
(33) nur dann moglich ist, wenn die Platte (36) sich in ihrer 
^das Messer (3 7) abdeckenden Funktionsstellung befindet. 



Patentanspriiche : 

1. Messerhalter fiir ein Mikrotom, mit einem als Platte (11) 
ausgebildeten Klingenschutz , wobei die Platte auf der der 
Probenseite abgewandten Seite beabstandet von der 
Schneideebene (14) auf der Seite der Schneidekante (3a) 
des. 'Messers (3) angeordnet ist. 

2. Messerhalter nach Anspruch 1, wobei sich die Platte (11) 
parallel beabstandet zur Messerf lache erstreckt . 

3. Messerhalter nach Anspruch 1 oder 2, wobei die Platte (11) 
aus einem transparenten Material besteht . 

4. Messerhalter nach einem der Anspriiche 1-3, wobei die 
Platte (11) verschwenkbar oder verschiebbar am Grundkorper 
des Messerhalters angeordnet ist. 

5. Messerhalter nach Anspruch 4, wobei die Platte (11) mit 
einem Schalter (15) gekoppelt ist, 

6. Messerhalter nach einem der Anspriiche 1-5, wobei die 
Platte (11) in ihrer die Schneidekante (3a:) abdeckenden 
Funktionsstellung von der Schneidekante (3a) beabstandet 
ist . 

7. Mikrotom mit einem Messerhalter nach einem der Anspriiche 
1-6, 

8. Mikrotom nach Anspruch 1 , wobei der Schalter (15) mit 
einer Bremse (17) oder Arret iervorrichtung fiir den Messer- 
schlitten oder dem Praparatschlitten (16) des Mikrotoms 
gekoppelt ist . 

9. Mikrotom nach Anspruch 8, wobei .ein motorischer Schneide- 
antrieb (2 0) vorgesehen ist und der Schalter (15) im 
Stromkreis des Schneideantriebs angeordnet ist. 
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10. Mikrotom nach Anspruch 8 oder 9, wobei der Schalter (15) 
seriell zu Schaltelementen auf der Bedienkonsole des 
Mikrotoms geschaltet ist. 
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FIG. 5 



